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En esta presentación exploramos conceptos de la teoría del caos matemático en el contexto de sistemas
dinámicos con dependencia temporal general. Para ello estudiaremos dinámicas que vienen generadas por
sucesiones infinitas de funciones. En concreto estudiamos dos ejemplos de sucesiones de funciones cuyas
expresiones se basan en las ya conocidas funciones de Hénon y de Lozi (1,3),

H : R2 −→ R2 , L : R2 −→ R2

(x, y) 7−→ (A+By − x2, x) (x, y) 7−→ (1 + y + a|x|, bx)

De forma análoga al caso autónomo, hacemos uso de las condiciones de Conley-Moser en su versión no
autónoma (2,4,5). Estas condiciones permiten probar la existencia de dinámicas caóticas. En efecto, para
cualquier sistema

ẋ = g(x) autónomo, o incluso no autónomo ẋ = g(x, t) con periodo T > 0,

sus dinámicas pueden estudiarse mediante la iteración de una única función f(x), que representara la evo-
lución de las partículas en el plano tras un periodo de tiempo T > 0. En el caso de un sistema no autónomo
y aperiódico, dichas dinámicas vendrían determinadas mediante una sucesión de funciones (4).

La innovación que presenta este trabajo no es sólo introducir dos ejemplos concretos de sucesiones de
funciones (aperiódicas y por tanto no autónomas) para los que se prueba la existencia de conjuntos caó-
ticos, sino también exponer una generalización de la tercera condición de Conley-Moser para el caso no
autónomo (1).
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