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Discrete Lagrangian Descriptors (DLD) for two dimensional, area
preserving, autonomous and nonautonomous maps.

Carlos Lopesino Jiménez de Zadava Lissén'

El objetivo de esta charla es generalizar el método de los descriptores Lagrangianos, [3l]. Estudiaremos
su uso en el caso de sistemas dindmicos discretos auténonomos y no auténomos en el que se preserva el
area, [2]. Dicho método consistird en la evaluacién de la distancia de distintas normas p de la 6rbita de un
punto. Probamos en ejemplos concretos que esta construccién permite conocer y localizar las variedades
estable e inestable de un punto hiperbdlico. Desde el punto de vista computacional aplicaremos este método
para calcular el conjunto hiperbdlico invariante para la version auténoma y no auténoma de dos ejemplos
de funciones conocidas; las funciones Hénon y Lozi definidas como

H: R — R2 L R R2
(z,y)  +— (A+By—2*x) (x,y)  +— (1+y+alz],bz)

Ademds, como continuacién a mi trabajo de fin de master, se presenta la siguiente funcién F(z,y) =
(x(4—x —1y),xy), la cual ha sido ampliamente estudiada y de la que se conoce perfectamente su dindmica,
[1]], en el interior del tridngulo A determinado por los vértices (0, 0), (4,0) y (0,4).
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